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火灾报警控制器（联动型）

安装、使用产品前，请阅读使用说明书！
本控制器输入电压为AC220V，切忌将强电电压接入，否则会损坏机器！

操作手册只适用于 JB-TBZL-GK501 型通用火灾报警控制器（联动型）和
JB-TBZL-GK601 型通用火灾报警控制器（联动型）的安装、操作、编程与维修。
1、概述

1.1、产品特点及适用范围

控制器属于大容量、智能型、全总线制火灾报警控制器，具有以下显著特点：

· 联动、控制总线制 —— 施工方便、节约材料。

· 多线联动控制 —— 可直接启动外部大型设备。

· 采用汉字液晶显示 —— 清晰、直观，便于操作。

· 机器自诊断功能强 —— 维修、维护方便。

· 灵敏度可调范围宽 —— 可根据不同的使用环境,对探测器灵敏度进行                          自动调整。

· 探测器的漂移补偿 —— 便于系统维护保养

· 系统采用 CAN 总线完成控制器之间的通讯，控制器带有一个RS232通 讯口，可与计算机或串口打印机相连，一个 RS485 通讯口用于同火灾显示盘、设备操作盘、联动控制盘、灭火控制盘和现场电源进行通讯。此外，通用性、可编程性强，具有良好的人机界面，丰富的操作提示，采用了薄膜面板工艺、机电一体化设计，使得外型美观、结构紧凑。因此该控制器适合于宾馆、饭店、计算机房、仓库等重要场所使用。
1.2、控制器容量
　　 控制器是16×16回路火灾报警控制器，与之配套使用的有可编址模拟量探测器及各种模块。每个回路可接 127个编址地址点（每个点可以是探测器或模块），最大单机容量为 16×16×127个编址地址点，壁挂式控制器带有一个联动控制盘，可对外部大型设备进行直接控制。单机最多可接16×64台火灾显示盘、16×8个设备操作盘、16×8个联动控制盘、16×4个灭火控制盘（2区）和16×8台现场电源。
1.3、技术规格

· 控制器设计符合GB4717-93火灾报警控制器通用技术条件和GB16806-1997

消防联动控制设备通用技术条件。

· 连接探测器和编址模块，每个器件的灵敏度可根据现场条件进行软件调整。

· 能对外界非火灾因素诸如温度、湿度、灰尘积累引起的灵敏度漂移进行自动补偿，对外界诸如电干扰等快变化信号进行智能处理。

· 清晰、生动的大屏幕汉字 LCD 显示，可根据现场温度对液晶辉度进行调节，良好的人机界面。

· 实时的模拟量曲线。

· 回路配置自动编程功能。

· 512条事件记录。

· 步行测试和输出测试功能。

· 探测器背景光值的观察功能。

· 可键盘编程或计算机离线编程。

· 丰富的矩阵控制功能。

· 微型热敏打印机实现事件实时打印功能。

· PC机接口。

· RS-485接口用于连接火灾显示盘、设备操作盘、联动控制盘、灭火控制盘和现场电源。

· 实时时钟。

· 地址、回路的屏蔽功能。

· CAN总线用于系统联网。

· 联动子站可对外部大型设备进行启停操作。

· 额定使用条件和主要技术指标：

	环境温度
	0～40℃
	相对湿度
	( 95% (40℃)

	直流备电
	DC24V  10A h
	主电源
	AC220V  EQ 

 EQ 

 EQ   50±1%Hz

	输出电流和电压
	3A/24V
	最大工作电流
	1.5A （220V）

	静态功耗
	30  V·A
	
	


2、 工作原理及结构特征
2.1、工作原理
      控制器由多个CPU组成一个实时工作系统，各CPU之间采用I2C总线进行通讯，主CPU 将各回路板CPU采集的数据进行处理、判断后，确定回路板及各路总线上编址单元的状态，同时将结果送显示板CPU显示、声光报警，并在E2PROM中保存必要的数据。除此之外，主CPU还负责RS485口、RS232口的通讯，监视内部直流电源；显示板CPU处理实时液晶及状态灯显示信息，控制热敏打印机进行实时打印。
2.2、面板设置
2.2.1、控制器面板平面图：

  图1

2.2.2、面板说明 
                 　
	总火警灯
	1个
	红色
	联动灯
	1个
	红色

	故障灯

	1个
	黄色
	自动方式灯
	1个
	绿色

	隔离灯
	1个
	黄色
	测试灯
	1个
	绿色

	消音灯
	1个
	绿色
	主电运行灯
	1个
	绿色

	请求灯
	8个
	绿色
	启动灯
	8个
	红色

	回答灯
	8个
	绿色
	故障灯
	8个
	黄色

	复位键
	1个
	
	消音键
	1个
	

	自检键
	1个
	
	确认键
	1个
	

	功能键（F1-F6）
	6个
	
	数字键（0-9）
	10个
	

	启动键

	8个
	
	停止键

	8个
	

	液晶显示器
	1块
	
	热敏打印机
	1台
	


 2.3、 网络方案

2.3.1、一级网络
指控制器与控制器之连接 ，由〖1台主机＋15台从机〗构成（可指定主机），因此系统最大容量：16×（16×127）=32512个编址点。
2.3.2、二级网络

指控制器与火灾显示盘、设备操作盘、联动控制盘、灭火控制盘、现场电源之连接由〖 1 台主机（或从机）＋64 台火灾显示盘＋8 个设备操作盘＋8 个联动控制盘+4 个灭火控制盘（2区）+8 台现场电源 〗构成，因此系统最大二级网络容量为：
火灾显示盘：16×64 = 1024台        设备操作盘：16×8 = 128个

联动控制盘：16×8 = 128个          灭火控制盘：16×4 = 64个

现场电源：  16×8 = 128台

2.3.3、网络传输线采用双色双绞屏蔽线，其型号和规格为：RVSP-2×1．5 mm2 
　　  一级网络（CAN总线）：L1+L2+…+L15≤10Km
      通讯波特率：1200～38400 bps 六级可选 

　    二级网络（RS-485）：L0/1+L0/2+…＋L0/99≤1200m

　    通讯波特率：4800、9600 bps 两级可选

2.3.4、回路传输线采用双色双绞线，其型号和规格为：
       RVS-2×1．5 mm2 ，并要求其回路电阻（指机器到最远端编址单元两根导线的环线电阻值）小于 40(。

2.3.5、电源线应采用双色多股塑料软线，红色为正极，黑色为负极。

 规格为： RV-2×2．5 mm2
2.4、控制器结构特征
外型简洁，重量轻，安装方便；采用了薄膜软面板，实用美观，内部为模块化结构，整齐紧凑，便于拆装。
3、控制器基本功能
3.1、控制器状态

控制器状态分为火警、联动、预火警、故障、正常五种情况，液晶显示的优先级为：　
　　　    　火警、联动、预火警、故障、正常　　
　　　　   

　　　    　最高　　　　　　          　最低
注：如果上述五种情况同时发生，则按所规定的优先级在液晶上显示。
    只有当较高一级事件排除，并复位之后，才会显示其它事件。
3.1.1、火警和模块动作
发生火警和模块动作之后面板上的火警灯闪亮；同时音响器发出火警音响。火警事件包括：探测器、手动报警按钮；模块已动作事件包括：输入模块、输入输出模块的回答信号报警、消火栓按钮报警；模块启动事件包括：输出模块、输入输出模块启动；模块停止事件包括：输出模块、输入输出模块停止。液晶显示如图2：（图2）

          05/28  08∶55∶10    01号机01层01118探测器    预警   第三会议室东
F1       F2       F3       F4       F5       F6 
功能键：    F1 设置   可查询、打印、网络、回路、控制矩阵等项编程操作；
            F2 数据   可观察指定器件的动态跟踪曲线；

            F3，F4    当前事件查询；
            F5 切换   实现光标在三个区间的切换；
F6 帮助
3.1.2、预火警
发生预火警之后蜂鸣器发出音响，液晶显示：同 3.1.1

3.1.3、故障

发生故障之后面板上的故障灯亮，同时音响器发出故障音响，液晶显示如图3：（图3）

      F1       F2       F3       F4       F5       F6 
功能键：       F1 设置   可进行、网络、回路、控制矩阵等项编程操作；
               F2 数据   可观察指定器件的动态跟踪曲线；
               F3，F4    当前事件查询；
               F5 切换   实现对部分丢失器件的查询；
               F6 帮助

3.1.4、正常
在没有火警、联动、预火警、故障发生的情况下，认为系统当前运行正常，液晶显示如图4：  （图4） 



F1        F2       F3       F4        F5       F6
功能键：    F1 设置   可进行网络、回路、 控制矩阵等项编程操作；
            F2 数据   可观察指定器件的动态跟踪曲线；
F6 帮助

3.2、控制器基本操作

3.2.1、自检
按下面板上的“自检”键，机器将自动进行自检，液晶显示自检画面，面板指示灯亮，蜂鸣器、故障音、火警音依次鸣叫。

3.2.2、复位
按下面板上的“复位”键，输入正确密码后，机器将重新开始运行。
3.2.3、消音
按下面板上的“消音”键，将消除火警、预火警、故障音响，消音灯亮。

3.2.4、密码
为了保护机器内部数据，便于用户使用，机器共设有三级密码，每级密码最多由六位数字组成，出厂时设置如下：
　　　　一级密码：


111            二级密码：


222

三级密码，将改变系统、机器的工作方式，并可进行所有操作，仅可为工程开通人员使用，如果未经厂方允许进入三级密码下的操作，造成系统配置丢失或改变，则后果自负。　
密码级别依次由低到高，高级密码可完成低级密码涉及的所有操作。
不同密级下可进行的操作详见附录 1 。

3.2.5、 电源
3.2.5.1、主电

输入电压　　　　　　  220V  EQ 

 EQ 

 EQ 
　　　　频　　率　　　　　　  50±1Hz

　　　　输出电流和电压　　　  3A/24V（不包括外部输出）

　　　　外部输出　　　　　　  3A/24V

3.2.5.2、备电

2节 12V×10Ah 铅酸电池

3.2.5.3、电源故障：正常情况下，“主电”灯常亮，断电或接触不良时，“主电”灯灭；主电发生过压或欠压，备电发生欠压或断路，24V输出故障或与机壳地短路时，故障音响开启，同时液晶上显示具体的故障类型信息。
3.2.6、时钟：本控制器时钟为 24h制硬时钟，带有断电保护，在液晶顶行进行实时时钟显示。计时精度高，闰年、闰月自动调整，并可在编程操作中手动校时。
3.2.7、设置：按“设置”键后，进入设置画面，如图5：  （图5）


F1       F2       F3       F4       F5       F6
3.2.8、数据

按“数据”键后，液晶提示要求选择“动态跟踪”，按1、2键进行选择，或用左右键移动反显条，按“回车”选择。

3.2.8.1、动态跟踪

进入动态跟踪界面后，液晶要求输入回路号和地址号，如果不输入直接按“回车”键，可对报警或故障画面下当前光标所指事件的探测器进行实时动态跟踪；如果输入地址号，按“回车”键则对指定探测器进行跟踪，跟踪界面如图6所示。若在正常画面下进入跟踪，则动态曲线移至屏幕中央，功能键不变。非本器件的任何报警将自动退出跟踪，返回当前状态。                     （图6）


F1       F2       F3      F4       F5       F6 

功能键：    F2，F3    可查看相邻器件的动态曲线；
            F5 退出   退出动态跟踪操作；
            F6 帮助   提示当前操作的帮助信息；

注：动态跟踪功能对智能控制器仅限于探测器，对适配卡控制器适用于所有探测器和模块。
3.2.9、记录

按“记录”键后，液晶提示输入查询起始时间：“((年((月((日”，如直接按“回车”键，则从最新事件记录开始显示，每屏可显示 9条信息，可按上下键查询；若输入时间，则显示所要求时间的事件记录，如图8所示。 事件记录最多可记录512条。 （图8）


         F1       F2       F3       F4       F5       F6
功能键：   F2，F3     可上下滚动显示事件记录；
     F4 回车    可查询最新事件中“部分丢失”的具体器件地址；
           F5 退出    退出当前操作；
           F6 帮助    提示当前操作的帮助信息；
3.2.10、信息

进入信息操作后，如图9所示。液晶有如下显示：    （图9）


           F1       F2       F3       F4       F5       F6

功能键：   F2，F3    可上下移动反视光标条选择编程内容；
           F4 回车   可进入反视光标条所示的编程；
           F5 退出   退出当前操作；
           F6 帮助   提示当前操作的帮助信息；

数字键：   1～2, 分别按液晶画面提示内容进入相应编程。
3.2.10.1、隔离查询
若存在被隔离的回路器件，可以进入本项操作查询器件号，屏幕将提示：“请输入回路号 ((”， 按回车键后液晶即显示当前回路被隔离的器件。
3.2.10.2、系统信息查询

可以查询控制器的主要系统信息。包括：机器号、机器类型、回路板数、火灾显示盘数、设备操作盘数、联动控制盘数、灭火盘数联动电源数、探测器数、模块数。

3.2.11、查询

本操作用于火警状态下查询当前故障事件，如图10所示：   （图10）


          F1       F2       F3       F4       F5       F6

功能键：   F1 数据   可观察某一指定器件的扫描曲线。  
           F2，F3    可上下滚动显示事件记录。
           F4 回车   可查询最新事件中“部分丢失”的具体器件地址。
           F5 退出   退出当前操作。
           F6 帮助   提示当前操作的帮助信息。

3.2.12、其它

· 在所有的操作过程中，按“退出”键均可终止当前操作。

· 如果两分钟内无任何键操作，机器将自动终止当前操作。

· 凡需输入数据者，均在液晶下部提示行中给出数据范围。

· 对于多项选择，请键入该项对应的数字即可。

· 所有提示均与光标所在位置相对应。

· 面板上的屏蔽灯亮，表示有一个或多个编址单元被屏蔽。

· 在非火警联动状态下，若三分钟内无任何键操作或任何事件，液晶背光将自动关闭。

4、安装
4.1、环境及工作条件

　　　　安装位置应干净、干燥并不易受震动
　　　　环境温度　　　　0～40℃　
　　　　相对湿度　　　　( 95% (40℃)

　　　  主电源　　　　　AC220V  EQ 

 EQ 

 EQ 

 EQ \S(+10%,-15%)   50±1%Hz
　      直流备电　　　　DC24V  10Ah　

4.2、接线图
4.2.1、回路及通讯端子


                                  图　11

4.2.2、联动端子


图  12
4.3、通电检查                
所有安装完毕后，仔细检查无误方可通电，通电后：“主电”灯亮；如果备电未接或备电失效，则“故障”灯亮，液晶显示“备电故障”等信息。

4.4、注意事项

4.4.1、安装过程中避免触摸线路板上的集成电路芯片。

4.4.2、接线时注意极性。

4.4.3、通电前应检查是否有短路、断路、极性接反等现象。
4.4.4、导线之间的接头应焊接，并保证线间绝缘。
附：回路编址单元是否接反的检查方法
用万用表的二极管测试功能，反极性连接（正表笔接回路(，负表笔接回路(），此时万用表应指出几个二极管的偏压值。将万用表正常连接（正表笔接回路(，负表笔接回路( ），表上应得到一低阻值，后随回路电容的充电而增大。若万用表仍指示二极管的偏压值，则说明回路上可能有一个或多个编址单元接反。

5、 控制器编程操作

在图9画面下，输入密码，所输入的密码在液晶上用“*”表示。如果密码输入错误，则回显加密后的三级密码，此时可以重新输入密码，最多可输入三次，三次错误输入后自动退出。如果密码正确，则画面切换成编程画面。 （图13）


F1       F2       F3       F4       F5       F6
功能键：  F2，F3   可上下移动反视光标条选择编程内容；F4 回车，可进入反视光标条所示的编程；F5 退出，退出当前操作； F6 帮助，提示当前操作的帮助信息。

数字键： 1～5, 分别按液晶画面提示内容进入相应编程。
5.1、环境设置

在设置状态下，按1键进入环境设置画面图14：     （图14）

           F1       F2       F3       F4       F5       F6

功能键：   F2，F3     可上下移动反视光标条选择编程内容；
           F4 回车    可进入反视光标条所示的编程；
           F5 退出    退出当前操作。 
           F6 帮助    提示当前操作的帮助信息；
数字键：  1～3, 分别按液晶画面提示内容进入相应编程
5.1.1、校时：进入校时屏幕，如图15：   （图15）


  时钟   

                 01年01月01日 09:00:00 星期一

此时就可以按数字键和光标键输入新的日期和时间。
5.1.2、液晶辉度调节

液晶辉度调节是指液晶所显示的文字或图形的对比度的变化，一般要求清晰即可，不要把对比度调的过强，否则对人眼和液晶都不利。选择此项操作后液晶画面空白，按 F2 键或 F3键就可以直接调节，此时可看到液晶屏幕的辉度变化，待调整到合适位置后按退出键即可。

5.1.3、密码修改

控制器设置了3 级密码，修改密码时只有高级密码才能修改低级密码（包括本级）。屏幕将提示：“改变哪一级密码：((”输入密码级别后提示：“新的x 级密码为：((”输入新密码后提示：“请记住新密码！再次确认” →按确认键后保存新密码并退出，如不保存就直接按退出键。

5.1.4、自动控制转换

    本操作可以改变控制器的手动、自动状态，当处于自动状态时，控制器面板“自动方式灯”亮；当处于手动状态时，控制器面板“自动方式灯”不亮。

5.2、系统测试
在设置状态下，按2键进入系统测试画面，如图16：  （图16）  



F1       F2       F3       F4       F5       F6
功能键：   F2，F3     可上下移动反视光标条选择编程内容；
           F4 回车    可进入反视光标条所示的编程；
           F5 退出    退出当前操作； 
           F6 帮助    提示当前操作的帮助信息；
数字键：  1～3, 分别按液晶画面提示内容进入相应编程。
5.2.1、步行测试
步行测试是指开通人员或值班人员用一磁铁对现场所有回路编址单元进行报警测试。对于测试结果，控制器将自动记录。液晶显示：

步行测试：开始     001层

按F3（选择）键选择开始或退出，输入层号后按回车键开始，此时面板测试灯亮。输入层号时可选择地下层，在液晶上以“-”号表示。
5.2.2、输出测试

控制输出是指对单机或联网的主机、从机上指定地址的输出模块或输入输出模块直接进行控制（打开或关闭），液晶显示如图17，在设置状态下，按2键进入系统测试画面：  （图17）


F1       F2       F3       F4       F5       F6

按提示进行输入，输入完成后，按回车键，对应模块即可动作。    
5.2.3   恢复出厂设置
恢复出厂设置指对主机板的 E2PROM 进行重新初始化，包括网络配置、回路配置和控制矩阵等所有内容均将回到初始值，原有的所有数据就会丢失，因此一定要慎重操作，必须提前做好记录。

5.3   网络设置

 在设置状态下，按3键进入网络设置画面如图18：  （图 18）

  F1       F2       F3      F4      F5       F6
功能键：    F2，F3     可上下移动反视光标条选择编程内容；
            F4 回车    可进入反视光标条所示的编程；
            F5 退出    退出当前操作。 
            F6 帮助    提示当前操作的帮助信息；
数字键：   1～3, 分别按液晶画面提示内容进入相应编程。

5.3.1 参数设置

参数设置是指包括机号、回路板数、通讯波特率等控制系统的重要参数的设置。液晶显示画面如图 19 所示，所有输入内容均有提示信息。其中232口和485口通讯波特率为4800bps或9600bps二级可选，CAN总线通讯波特率从1200bps至38400bps 六级可选。设置完毕后，按“确认”键存盘。      (图 19)

           F1       F2       F3       F4        F5       F6          

功能键：   F2，F3     可上下移动反视光标条选择编程内容；
           F4 选择    可对后三项进行选择；
           F5 退出    退出当前操作。 
           F6 帮助    提示当前操作的帮助信息；
数字键：  1～3 分别按液晶画面提示内容进入相应编程；

说明：    a. 机器号为0表示本控制器为主机，而机器号为1-15则表示本控制器为从机；

          b. 回路板数应为实际配置的回路板数，否则会报IIC通讯故障，最多为8块；
 c. 232 口波特率是指打印机或计算机与本机之间通讯的波特率；
          d. 485 口波特率是指本机与火灾显示盘、总线联动子站、多线联动子站之间通讯波特率，也就是二级网络的通讯波特率；
          e. CAN 网络波特率是指控制器与控制器之间的通讯波特率，也就是一级网络的通讯波特率；

          f. 实时打印是指是否允许打印；

          g. PC机通讯是指是否允许外接计算机CRT系统;

          h. 自动方式是指是否允许自动联动；

5.3.2   主网设置
主网设置是指对一级CAN网络的配置参数设置，液晶显示画面如图20所示，系统最多可配 16 台控制器， 其中“存在”栏‘Y’表示该控制器存在，‘N’表示该控制器不存在，每屏可显示 8 台控制器，可使用 F2 键（上）和 F3键（下）显示其它控制器，当光标处于机号栏时，可进行翻页操作。      (图20)


         F1       F2       F3       F4       F5       F6                 

功能键：    F1，F2     可左右移动光标； 
F3，F4     可上下移动光标（或上下翻页）；

            F5 退出    退出当前操作；
            F6 帮助    提示当前操作的帮助信息；
确认键     存盘退出；

5.3.3   火灾显示盘设置

进入火灾显示盘编程，可对火灾显示盘的配置参数进行设置。液晶显示画面如图 21 所示，系统最多可配64台火灾显示盘，每屏可显示 8台，当光标移至表的首列时可使用“上页”和“下页”键（F3、F4键）进行翻页。在“在线设定”栏中‘Y’表示该火灾显示盘存在，‘N’表示该火灾显示盘不存在。在输入层号时，按可输入地下层，用小‘-’表示，本说明书中其它层号的输入同此。   (图21)

 F1       F2        F3      F4       F5       F6

功能键：    F1，F2    可左右移动光标； 
            F3，F4    可上下移动光标（或上下翻页）；
            F5 退出   退出当前操作。
            F6 帮助   提示当前操作的帮助信息；
            确认键    存盘退出；

注：终止层必须大于或等于起始层。

5.3.4设备操作盘设置

设备操作盘属该控制器的扩展配置。当配有此装置时，才需进行相应的编程操作，每台控制器最多可配 8 台设备操作盘。进入设备操作盘设置，液晶显示画面如图 22 所示，其中“在线设定”栏中‘Y’表示该设备操作盘存在，‘N’表示该设备操作盘不存在，功能键同图21。     (图22)

5.3.5 联动控制盘设置

每台JB-TB-GK601控制器的标准配置中包括一台联动控制盘，另外，每台控制器最多可配接8台联动控制盘。当配有此装置时，需进行相应的编程操作。进入联动控制盘设置，液晶显示画面如图23所示，其中“在线设定”栏中‘Y’表示该联动控制盘存在，‘N’表示该联动控制盘不存在，功能键同图21。  (图23)

 
5.3.6灭火控制盘设置（本条仅限于智能卡控制器）

每台控制器最多可配接4台灭火控制盘。当配有此装置时，需进行相应的编程操作。进入灭火控制盘设置，液晶显示画面如图24所示，其中“在线设定”栏中‘Y’表示该联动控制盘存在，‘N’表示该联动控制盘不存在，功能键同图21。  (图24)

5.3.7 联动电源设置（本条仅限于智能卡控制器）

每台控制器最多可配接8台联动电源。当配有此装置时，需进行相应的编程操作。进入联动电源设置，液晶显示画面如图25所示，其中“在线设定”栏中‘Y’表示该联动控制盘存在，‘N’表示该联动控制盘不存在，功能键同图21。  (图25)

5.4回路设置

在设置状态下，按4键进入网络设置画面如图26：  （图 26）


 F1       F2       F3       F4       F5       F6

功能键：    F2，F3    可上下移动反视光标条选择编程内容；
        F4 回车   可进入反视光标条所示的编程；

F5 退出    退出当前操作； 
     F6 帮助    提示当前操作的帮助信息；
数字键：   1～4, 分别按液晶画面提示内容进入相应编程。

注：对于适配卡控制器无“自动登录”功能。

5.4.1 回路设置

在回路设置中可以对每一个回路的屏蔽、确认灯等参数进行设置，共有16个回路， 每屏显示 8 个回路。液晶显示如图 27所示，图中显示的 1 回路参数为缺省值，其中“在线设定”栏中‘Y’表示该回路存在，‘N’表示该回路不存在，功能键同图21。

                         智能控制器：  智能卡、模拟量卡

                         适配卡控制器：智能卡、模拟量卡、GT卡（图 27）

           F1       F2      F3       F4        F5       F6
注意： 回路是否存在是受 “参数设置”中设置的回路板数制约的，也就是说只有设置了X 块回路板，才能对 1～16 回路进行本项的编程！

说明: a.‘确认灯’是指回路器件的 LED确认灯闪烁的方式，分闪烁和不闪烁两种，可根据用户要求来选择设置。此处设置针对本回路所有器件，个别器件的修改可在“面板编程”中进行；
     d.‘速率法’是指上升速率判断法，就是根据模拟量的变化速率来判断事件。（本功能仅限于适配卡控制器）

5.4.2  自动登录（仅限于智能卡控制器）

进入自动登录后屏幕将提示：“请输入回路号：”缺省值为01。您输入回路号后，再按回车键即可对该回路所在回路板的两个回路的编址器件进行自动编程。此时最好观察该回路的扫描状态，确认开始扫描后再进行其它操作，自动编程只能识别指定回路上所连接探测器和模块的地址和类型，其它参数如需更改可通过独立编程或按组编程来完成。

5.4.3  按组编程

按组编程可提供一种对连续一组相同器件的编程方法，编程结束后这一组器件具有相同的配置参数。另外，该操作还可一次删除一组器件。进入按组编程操作后，屏幕提示：    
 “请输入回路号：01   ” 
可根据需要输入回路号，按回车键后，液晶提示要求输入地址范围并选择建立或删除，如选择删除则按“确认”键完成操作并存盘退出，如选择建立则液晶继续提示输入参数，如图 28 所示，输入完毕后，按确认键存盘退出，功能键同图21。  （图 28）


 F1       F2       F3        F4        F5       F6

5.4.4  独立编程
进入独立编程后屏幕将提示：

       “请输入回路号：01   ”

可根据需要输入回路号，按回车键后，液晶显示如图 29 所示，图中显示的1 回路探测器参数为缺省值，当光标位于地址号时，可按“上页”（F3）、“下页”（F4）进行翻页操作，地址栏中的‘Y’表示该器件存在，‘N’表示该器件不存在，位置描述最多可以有9个汉字来描述各器件的地理位置，可以选择双拼输入、 区位输入或 数字输入三种方式，输入方法见5.4.4.1 、5.4.4.2 和 5.4.4.3，功能键同图21。（图29）


           F1       F2       F3       F4       F5       F6    

在图29的画面下，按“自检”键可切换到另外的参数配置，包括：阈值火警阈值、预警阈值（短路阈值）、故障阈值（开路阈值），火警延时、故障延时。如图30。其中的‘阈值1’指火警阈值，‘阈值2’对探测器指预警阈值，对模块指短路阈值，‘阈值3’对探测器指故障阈值，对模块指开路阈值，‘延时1’是指火警延时,‘延时2’ 是指故障延时，功能键不变。          （ 图30）


           F1       F2       F3       F4       F5       F6                         

说明： a.  对于模块编程，原来表中的“火警”、“预警”和“故障”三项变为“火警”、“短路”和“开路”，确省值分别为70、150 和20。若要对控制模块进行编程，应将三项阈值按要求重新修改，要注意的是如果模块的火警阈值设为150， 则表示该

模块不报火警；
       b. 各种回路编址器件的阈值的调整范围分别为：
                        探测器   —— 火警 95% ～ 105% , 预警 70% ～ 85% , 

                                       故障  5% ～ 25% ；
        适配卡控制器    监视模块 —— 火警 23% ～ 150% , 短路 23% ～ 150% , 

                                       开路  0% ～ 75% ；
                        控制模块 —— 火警 23% ～ 150% , 短路 23% ～ 150% , 

开路  0% ～ 75% 。                        

                         探测器   ——  火警阈值：1级， 2级， 3级；

         智能卡控制器    监视模块 ——  火警阈值：1级， 2级， 3级；   

                         控制模块 ——  火警阈值：1级， 2级， 3级；                   

5.4.4.1 双拼输入方法

双拼输入是通过数字 0～9 键分别输入声母和韵母，将显示一组同音字，再通过F2键、F3键和数字键查找并选择所需汉字，双拼代码表如表 1所示。

如果您所输入的数字大于表 1 的范围，也就是说声母大于27，或者韵母大于28，则液晶不会显示出错误内容，此时您还可以继续输入正确的数字。然后将会显示出一组同音字，配合F2键和F3键就可以进行上下翻页查询，最后输入您想输入的汉字的排序数即可。如果您输入了一个非法的排序数，也就是假如没有第 6个字您却输入了排序数6， 则不会有任何字被选中，您可以继续输入所选汉字的正确排序数。

举例： 您想输入的汉字是楼房的“楼”，需要输入的数字组合为：1216， 此时将显示：
              双拼输入
                 lou     0.楼  1.娄  2.搂  3.篓  4.漏  5.陋 

输入排序数“0” 后“楼”字就将显示在当前光标所在位置处。

          输入数字          声    母            韵    母
             01                zh                a

             02                b                 ia  ua

             03                c                 uan

             04                d                 ao

             05              无声母              e

             06                f                 an

             07                g                 ang

             08                h                 iang  uang

             09                sh                 i

             10                j                 ian  

             11                k                 iao

             12                l                 in

             13                m                ie

          14                n                 iu

             15              无声母              o  uo

             16                p                 ou

             17                q                 er

             18                r                 en

             19                s                 ai

             20                t                 eng

             21                ch                u

             22                zh                ui  ue

             23                w                 ei

             24                x                 ü(v)  uai

             25                y                 ong  iong

             26                z                 un

             27                -                 ing
5.4.4.2   区位输入方法

按自检键切换至区位输入方式，这时屏幕将提示“区位输入”。我们将提供给您一个标准的两级汉字库（见附录2），因此您可以输入各类符号、数字、字母、图标和汉字。您只要找出所要内容的区位码(四位数)，并且用数字键输入，那么屏幕将显示输入的区位码，待最后一位输入完成后所选中的内容就会显示在当前光标所在位置处。

举例：  您想输入的汉字是学校的“校”，在字库中找到其区位码为： 4803 ，然后在键盘上分别输入数字键 4，8，0，3，此时将显示：
              区位输入        4 8 0 3

当您输入完最后一位数字“3” 后，“校”字就将显示在当前光标所在位置处。

5.4.4.3 数字输入方法

 按自检键切换至数字输入方式，这时屏幕将提示“数字输入”。这 时就可以直接输入数字 0～9， 所输入的数字将直接显示在当前光标所在位置处。

5.5  联动设置

在设置状态下，按5键进入网络设置画面如图31： （图 31）


       F1       F2       F3        F4      F5       F6
功能键：    F2，F3     可上下移动反视光标条选择编程内容；
F4 回车    可进入反视光标条所示的编程；

            F5 退出    退出当前操作； 
            F6 帮助    提示当前操作的帮助信息；
数字键：   1～8, 分别按液晶画面提示内容进入相应编程；

注：适配卡控制器中无“灭火盘控制”
5.5.1  自动控制 
自动控制是指当系统发生报警后，控制器将自动完成已建立的条件满足的联动输出。液晶画面如图 32 所示。每屏显示 8 条，光标在‘序号’处按F1键可建立新的控制矩阵，按F3、F4键可进行翻页操作。自动控制联动关系最多可编 512条。
说明：( 若光标在‘序号’处时，按F1（新建）键表示按缺省值建立控制矩阵；若光标在序号栏的“Y/N”处时，选择“N”表示删除当前控制矩阵。

      *  条件
      ( 光标在‘分类’处时，可按提示要求选择：

      ·选择‘地址’后，应输入器件的回路号＋拨码地址

      ·选择‘层’后，应输入层号，表示该层任意一个或限定类型的任意一个火警
      ·选择‘区’后，应输入区号，表示该区任意一个或限定类型的任意一个火警

·选择‘控制器’后，无需输入，表示该控制器任意一个或限定类型的任意一个火警 
     ( 光标在‘类型’处时，可按提示要求选择。当分类为‘地址’时，选择模块或探测器，此时逻辑输入无效；当分类为其它项时，选择任意探测器、模块或任意器件，其中：
          ·探测器 — 感温探测器、离子探测器、光电探测器、传统感温探测器、传统离子探测器、传统光电探测器或任意类型探测器
·模块   — 手动按钮、控制模块、监视模块或CDI模块 （即非编码探测器输入

模块）
     ·任意   — 任意器件
     (‘逻辑’是指输入条件中各因子的‘与’或‘或’关系；

     *  输出
     ( 光标在‘类型’处，固定输入为控制模块
     ( 光标在‘分类’处时，可按提示要求选择。
      ·选择‘地址’后，应输入控制模块所在的回路号＋拨码地址
      ·选择‘层’后，应输入层号，表示该层所有控制模块
      ·选择‘区’后，应输入区号，表示该区所有控制模块
·选择‘控制器’后，无需输入，表示该控制器所有控制模块

( 光标在‘延时’处时，可输入输出延时时间，可延时的范围为（0～60）×10S，

缺省值为 0，输入 1表示延时10S；
     ( 光标在‘方式’处时，可选择打开和关闭两种输出方式，缺省值为打开；
       ( 光标在‘信号’处时，可选择电平输出和单脉冲输出（脉宽1S）两种输出信号，缺省值为电平输出。              （图32）


   F1       F2       F3       F4       F5       F6                       
功能键：     F1       光标左移或新建；            
 F2       光标右移；
             F3，F4   光标上下移动或翻页；
             F5       退出当前操作。

F6       提示当前操作的帮助信息；

5.5.2  自动复合控制

自动复合控制是为了实现两种不同类型器件的‘与’控制，如卷帘门控制，其矩阵关系是指两个输入条件同时有效时的联动输出，其中的逻辑是指每条或每组输入项的“与”或“或”关系。液晶画面如图 33 所示，功能键不变，说明同5.5.1。 自动复合控制联动关系最多可编64条。  (图33)
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5.5.3  手动控制

只有当控制器连有设备操作盘时，才需要做此编程。

手动控制是指按指定的设备操作盘键号作为输入因子来完成已指定的联动输出，液晶画面如图 34 所示。每屏显示 8 条，当光标位于序号位置时，按F3、F4可进行翻页操作，说明同5.5.1 的输出。每台控制器可带 8个设备操作盘，每个设备操作盘上有32个按键，当某键按下后，该键左侧的绿色灯亮，红色灯用来表示设备动作情况，其关系在5.3.6 中建立。手动控制联动关系最多可编 256条。  （图34）



         F1       F2       F3       F4       F5        F6
功能键：     F1，F2   光标左右移动；
             F3，F4   光标上下移动或翻页；
             F5       退出当前操作；

             F6       提示当前操作的帮助信息；
注意：只有在面板上的手动盘控制锁为“有效”时，手动矩阵关系才能有效输出！

5.5.4  联动控制盘控制

该项操作是针对联动控制盘设置的，联动控制盘的每一路由硬线直接与外部大型控制设备相连，可由联动控制盘上的按键直接手动启动或停止，其自动启动方式由本操作控制完成。当输入条件满足时，自动启动联动控制盘相应键的设备。如图 35 所示。联动控制盘关系最多可编64条，每屏显示8条，当光标位于首栏时，可通过按F3、F4键进行翻页操作，说明同5.5.1的条件。 （图35）



            F1       F2      F3        F4       F5       F6

功能键：     F1      光标左移或新建；
             F2      光标右移；
             F3，F4  光标上下移动或翻页；
             F5      退出当前操作。

             F6      提示当前操作的帮助信息；
注意：只有在面板上的自动/手动控制锁在“自动”位置时时，联动控制盘关系才能有效

输出！

5.5.5  自动与手动复合控制

该项编程只有在控制器连有设备操作盘盘时才有效。
自动与手动复合控制是用于实现对应于设备操作盘某一输出的手动联动与自动联动之间的切换，即对应于5.5.3 中某手动矩阵关系中的输出，设立一组自动联动的输入条件。若在本控制器的参数设置中“自动方式”选择“禁止”，则只处于手动方式，此时禁止自动联动；“自动方式”选择“允许”时，处于自动方式，手动联动同时有效。如果该条手动关系不存在，则此矩阵关系无效。液晶画面如图 36 所示。每屏显示 8条，通过翻页键可以翻页显示，说明同5.5.1的条件。自动与手动复合控制联动关系最多可编 256 条。  

（图36）



             F1       F2       F3       F4       F5       F6                       

功能键：     F1      光标左移或新建；
             F2       光标右移；
             F3，F4   光标上下移动或翻页；
             F5       退出当前操作。

             F6       提示当前操作的帮助信息；
5.5.6  设备操作盘灯

本项功能是通过监视模块来监视设备操作盘上某个键所控制设备的动作情况。该监视模块报警时对应的设备操作盘指示灯（红色）亮，表示设备动作，报警恢复时灯熄。液晶画面如图 37 所示。每屏显示 8条，通过翻页键可以翻屏显示，当光标位于序号栏时，

按F3、F4键可进行翻页操作。设备操作盘指示灯关系最多可编256条。

 （图37）


           F1       F2       F3       F4       F5       F6

功能键：     F1      光标左移或新建；
             F2       光标右移；
             F3，F4   光标上下移动或翻页；
             F5       退出当前操作。

             F6       提示当前操作的帮助信息；
注：灯号与5.5.3中的键号相对应；输入条件中的地址是指监视模块的地址。

5.5.7  联动控制盘灯

本项功能是通过监视模块来监视联动控制盘上某个键所控制设备的动作情况（当外部设备的回授信号不能通过硬线直接回授时，可通过监视模块进行总线回授）。该监视模块报警时对应联动控制盘的回授灯（绿色）亮，表示设备动作，报警恢复时熄灭。液晶画面如图 38 所示。每屏显示 8条，通过翻页键可以翻屏显示，当光标位于序号栏时，按F3、F4键可进行翻页操作。联动控制盘灯关系最多可编64条。

（图38）


F1       F2       F3       F4       F5       F6

功能键：     F1      光标左移或新建；
             F2       光标右移；
             F3，F4   光标上下移动或翻页；
             F5       退出当前操作。

             F6       提示当前操作的帮助信息；
注：输入条件中的地址是指监视模块的地址。
5.5.8  功能键控制

功能键控制是指用控制器的消音键作为输入因子来实现的联动输出。液晶画面如图 39 所示。每屏显示 8 条，通过翻页键可以翻页显示，说明5.5.1的输出。 功能键控制联动关系最多可编 64 条。

 （图39）


           F1       F2       F3        F4      F5       F6

功能键：     F1      光标左移或新建；
             F2       光标右移；
             F3，F4   光标上下移动或翻页；
             F5       退出当前操作；

             F6       提示当前操作的帮助信息；
5.5.9  灭火控制矩阵

只有当控制器连有灭火控制时，才需要做此编程。

一个灭火区通常安装两路探测器，当两路探测器都出现火警的情况下，需启动灭火设备。灭火控制矩阵对应每个灭火区都有两个灭火区都有两个输入条件，用户可根据现场具体情况做相应编程，当两个输入条件同时有效时，控制器通过RS485总线启动灭火盘动作。液晶画面如图40所示，功能键不变，说明同5.5.1。灭火控制联动关系每屏显示4条，最多可编8条。        （图40）
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5.5.10联动控制盘复合控制

联动控制盘自动复合控制是为了实现两种不同类型器件的‘与’控制，如喷淋泵控制，其矩阵关系是指两个输入条件同时有效时的联动输出，其中的逻辑是指每条或每组输入项的“与”或“或”关系。液晶画面如图 41 所示，功能键不变，说明同5.5.1。 自动复合控制联动关系最多可编64条。   (图41)
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6、使用维护　
用户在使用过程中应注意以下几点，保证机器可靠运行。
6.1、机器应由消防专业技术人员安装、调试。
6.2、值班人员应熟悉建筑物结构，掌握机器各种状态及操作。

6.3、注意观察机器状态，及时排除各种故障。
6.4、若停电时间超过8h，应拔掉备电，以免因过放而损坏。
6.5、当建筑物进行基建施工时，应关掉机器，并保护消防设备。
注意：在非工作状态下（运输、贮存等），备电应与控制器断开。
7、故障分析及排除方法
本控制器采用了先进的单片机技术，具有丰富的自诊断、自保护功能，给用户的使用与维修带来很大方便，常见故障如表：

	序号
	故 障 名 称
	原 因 分 析
	排 除 方 法

	1
	主电故障
	无保险管或保险管损坏、器件损坏
	更换新的保险管；
检查稳压管1N4732A、芯片L296等

	2
	备电故障
	接插件连接不好；
备电已损坏
	检查接插件；
更换备电

	3
	液晶不显示
	液晶与显示板连接不好
未调整辉度；
背光插头未插好
	检查接插件；
调整液晶辉度；
重新插好

	4
	键盘失效
	软面板插排未插好
	重新插好

	5
	无音响
	喇叭插头未插好
	重新插好

	6
	回路短路
	回路总线短路；
编制单元接线反
	排除短路；
检查编制单元接线

	7
	时钟不走或走时不准
	主机板的时钟芯片DS12887未插好或损坏
	更换时钟芯片DS12887


对于用户无法排除的故障请与经销商或厂家直接联系。
8、运输、贮存、开箱及开箱检查
本控制器在经过出厂检验以后，进行贮存，贮存时应在正常大气条件下，正常室温，干燥的室内进行贮存，贮存期限为 6个月。运输时应按厂标准进行包装，运输过程中避免倒置、重压。可用火车、汽车、飞机、轮船等运输。
    开箱后应按本使用说明书进行操作，结果应符合本说明书所规定的性能及功能要求。
注：标准壁挂式控制器运输时应将备电取出单独运输。
9、服务指南：
9.1、按说明书要求正确安装、操作、使用情况下出现质量问题，我公司免费维修12个月。

9.2、工程的开通调试要求由公司或者办事处的技术人员完成。

9.3、保修期外或用户使用不当出现质量问题，我公司提供有偿服务。
9.4、用户需要服务，请采用传真、电话、信函与我公司联系。
      厂　　址：　北京市丰台区杜家坎南路8号
      邮政编码：　100072

      电　　话：　010 － 83862372

      传　　真：　010 － 83865147
附录 1：各项操作所须的密码级别
	菜      单
	密码级别
	菜         单
	密码级别

	复位
	1
	校时
	1

	液晶辉度调节

	1
	手动/自动转换
	1

	步行测试
	2
	密码修改
	1-3

	恢复出厂设置
	3
	输出测试
	2

	主网设置
	3
	参数设置
	3

	设备操作盘设置
	3
	复示器设置
	3

	灭火控制盘设置
	3
	联动控制盘设置
	3

	回路设置
	3
	远程电源设置
	3

	按组编程
	3
	自动登录
	3

	自动控制矩阵
	3
	独立编程
	3

	总线手动控制矩阵
	3
	自动复合控制矩阵
	3

	自动手动复合控制矩阵
	3
	多线自动控制矩阵
	3

	联动控制盘灯控制关系
	3
	设备操作盘灯控制关系
	3

	灭火盘控制矩阵
	3
	功能键控制矩阵
	3
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05/28  08∶56∶38    01号机07层02035输出模块  启动   七层排烟风机


05/28  08∶56∶45    01号机07层02036输入模块 已动作  七层排烟风口
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05/28  07∶05∶27     01号控制器上电


05/28  08∶55∶10    01号机01层01108探测器无响应     第三会议室东05/28  08∶55∶10    01号机01层01109探测器无响应     第三会议室西
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2．本机信息
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帮  助





当前温度：10℃                     2001年01月01日09:00:00





校时


液晶辉度调节


密码修改


自动控制转换








环境设置：











↑





↓





回 车





退 出





帮  助





当前温度：10℃                     2001年01月01日09:00:00





步行测试


输出测试


恢复出厂设置





系统测试：











↑





↓





回 车





退 出





帮  助





当前温度：28℃                     2001年01月01日09:00:00





  请输入机器号：00


请输入回路号：01


  请输入地址号：01


  请选择电平或脉冲：电平


  请选择打开或关闭：打开





 输出测试：











↑





↓





回 车





退 出





帮 助





当前温度：10℃                        2001年01月01日





参数设置


主网设置


火灾显示盘设置


设备操作盘设置


联动控制盘设置


灭火控制盘设置


联动电源设置





网络设置：











↑





↓





选 择





退 出





帮  助





当前温度：28℃                     2001年01月01日09:00:00





机器号：00


机器类型：十六回路


回路板数：1


RS232口波特率：9600


RS485口波特率：9600


CAN总线波特率：19200


实时打印：禁止


PC机通讯：允许


自动方式：允许





参数设置：





←





→





↑





↓





退 出





帮  助





当前温度：28℃                          2001年01月01日09:00:00





主网设置：


机号�
在线设定�
通讯故障隔离�
故障传输�
条件复位消音�
控制器类型�
�
00�
Y�
N�
N�
Y�
十六回路�
�
01�
N�
�
�
�
�
�
02�
N�
�
�
�
�
�
03�
N�
�
�
�
�
�
04�
N�
�
�
�
�
�
05�
N�
�
�
�
�
�
06�
N�
�
�
�
�
�
07�
N�
�
�
�
�
�
08�
N�
�
�
�
�
�









←





→





↑





↓





退 出





帮  助





当前温度：28℃                     2001年01月01日09:00:00





火灾显示盘设置：


站号�
在线设定�
通讯故障隔离�
起始层�
终止层�
�
01�
Y�
N�
01�
01�
�
02�
N�
�
�
�
�
03�
N�
�
�
�
�
04�
N�
�
�
�
�
05�
N�
�
�
�
�
06�
N�
�
�
�
�
07�
N�
�
�
�
�
08�
N�
�
�
�
�






设备盘设置：


站号�
在线设定�
通讯故障隔离�
�
01�
Y�
N�
�
02�
N�
�
�
03�
N�
�
�
04�
N�
�
�
05�
N�
�
�
06�
N�
�
�
07�
N�
�
�
08�
N�
�
�






联动控制盘设置：


站号�
在线设定�
通讯故障隔离�
�
01�
Y�
N�
�
02�
N�
�
�
03�
N�
�
�
04�
N�
�
�
05�
N�
�
�
06�
N�
�
�
07�
N�
�
�
08�
N�
�
�






灭火控制盘设置：


站号�
在线设定�
通讯故障隔离�
�
01�
Y�
N�
�
02�
N�
�
�
03�
N�
�
�
04�
N�
�
�
05�
N�
�
�
06�
N�
�
�
07�
N�
�
�
08�
N�
�
�






联动电源设置：


站号�
在线设定�
通讯故障隔离�
�
01�
Y�
N�
�
02�
N�
�
�
03�
N�
�
�
04�
N�
�
�
05�
N�
�
�
06�
N�
�
�
07�
N�
�
�
08�
N�
�
�












↑





↓





回 车





退 出





帮  助





当前温度：10℃                     2001年01月01日09:00:00





回路设置


按组编程


 3.独立编程


 4.自动登录








回路设置：





对于“类型栏”设置





回路设置：


回路�
存在�
确认灯�
速率法�
类型�
�
1�
Y�
闪�
有效�
智能卡�
�
2�
N�
�
�
�
�
3�
N�
�
�
�
�
4�
N�
�
�
�
�
5�
N�
�
�
�
�
6�
N�
�
�
�
�
7�
N�
�
�
�
�
8�
N�
�
�
�
�






←





→





↑





↓





退 出





帮 助





当前温度：28℃                     2001年01月01日09:00:00





←





→





↑





↓





退 出





帮 助





当前温度：28℃                     2001年01月01日09:00:00





按组编程：01回路探测器








请输入类型：光电感烟探测器


隔离：N              确认灯：闪


层号：1              区号：1


火警延时：0          故障延时：20


故障灵敏度：20





请输入地址范围：00-99


建立/删除：建立








回路号：01  器件类型：探测器


地址�
类型�
区号�
层号�
隔离�
优先�
灯�
地理位置描述�
�
01 Y�
光电感烟探测器�
01�
01�
N�
N�
闪�
�
�
02 N�
�
�
�
�
�
�
�
�
03 N�
�
�
�
�
�
�
�
�
04 N�
�
�
�
�
�
�
�
�
05 N�
�
�
�
�
�
�
�
�
06 N�
�
�
�
�
�
�
�
�
07 N�
�
�
�
�
�
�
�
�
08 N�
�
�
�
�
�
�
�
�






←





→





↑





↓





退 出





帮 助





当前温度：28℃                     2001年01月01日09:00:00











回路号：01  器件类型：探测器


地址�
类型�
火警�
延时Ⅰ�
延时Ⅱ�
地理位置描述�
�
01 Y�
光电感烟探测器�
96�
0�
20�
�
�
02 N�
�
�
�
�
�
�
03 N�
�
�
�
�
�
�
04 N�
�
�
�
�
�
�
05 N�
�
�
�
�
�
�
06 N�
�
�
�
�
�
�
07 N�
�
�
�
�
�
�
08 N�
�
�
�
�
�
�






←





→





↑





↓





退 出





帮 助





当前温度：28℃                     2001年01月01日09:00:00











↑





↓





回 车





退 出





帮  助





当前温度：28℃                     2001年01月01日09:00:00





 1、自动控制


 2、自动复合控制


 3、设备操作盘


 4、联动控制盘


 5、自动手动复合控制


 6、设备操作盘灯


 7、多线联动子站灯


 8、功能键控制


  9、灭火盘控制


  0、联动控制盘复合控制





联动设置：











�
条   件�
输   出�
�
序号�
机号�
分类�
类型�
逻辑�
机号�
分类�
类型�
延时�
方式�
信号�
�
01Y�
01�
层127�
光电感烟探测器�
与�
01�
层127�
控制模块�
0�
打开�
电平�
�
02Y�
01�
区255�
监视模块�
或�
02�
1210�
控制模块�
60�
关闭�
电平�
�
03Y�
02�
0101�
监视模块�
�
01�
区255�
控制模块�
12�
打开�
脉冲�
�
04N�
�
�
�
�
�
�
�
�
�
�
�
05N�
�
�
�
�
�
�
�
�
�
�
�
06N�
�
�
�
�
�
�
�
�
�
�
�
07N�
�
�
�
�
�
�
�
�
�
�
�
08N�
�
�
�
�
�
�
�
�
�
�
�






←





→





↑





↓





退 出





帮 助





当前温度：28℃                     2001年01月01日09:00:00











输 入 条  件�
输      出       条      件�
�
盘号键号�
在线设定�
机号�
分类�
类型�
延时�
方式�
电平�
�
0101�
Y�
01�
0101�
控制模块�
10�
打开�
脉冲�
�
0102�
Y�
01�
区255�
控制模块�
10�
打开�
脉冲�
�
0103�
Y�
01�
层-99�
控制模块�
10�
打开�
脉冲�
�
0104�
Y�
01�
控制器�
控制模块�
10�
打开�
脉冲�
�
0105�
N�
�
�
�
�
�
�
�
0106�
N�
�
�
�
�
�
�
�
0107�
N�
�
�
�
�
�
�
�
0108�
N�
�
�
�
�
�
�
�












当前温度：28℃                     2001年01月01日09:00:00











←





→





↑





↓





退 出





帮 助











�
�
条   件�
输     出�
�
序号�
在线设定�
机号�
分类�
类   型�
逻辑�
机号�
盘号�
键号�
延时�
�
1�
Y�
00�
0101�
光电感烟探测器�
�
00�
01�
1�
0�
�
2�
Y�
00�
区255�
监视模块�
与�
00�
01�
2�
0�
�
3�
Y�
00�
层-99�
监视模块�
或�
00�
01�
3�
0�
�
4�
N�
�
�
�
�
�
�
�
�
�
5�
N�
�
�
�
�
�
�
�
�
�
6�
N�
�
�
�
�
�
�
�
�
�
7�
N�
�
�
�
�
�
�
�
�
�
8�
N�
�
�
�
�
�
�
�
�
�






当前温度：28℃                     2001年01月01日09:00:00





←





→





↑





↓





退 出





帮 助











�
条   件�
输     出�
�
序号�
在线设定�
机号�
分类�
类   型�
逻辑�
机号�
盘号�
键号�
�
001�
Y�
00�
0101�
光电探测器�
�
00�
1�
1�
�
002�
Y�
00�
区255�
监视模块�
与�
00�
1�
2�
�
003�
Y�
00�
层-99�
监视模块�
或�
00�
1�
3�
�
004�
N�
�
�
�
�
�
�
�
�
005�
N�
�
�
�
�
�
�
�
�
006�
N�
�
�
�
�
�
�
�
�
007�
N�
�
�
�
�
�
�
�
�
008�
N�
�
�
�
�
�
�
�
�






当前温度：28℃                     2001年01月01日09:00:00





←





→





↑





↓





退 出





帮 助








                                        


�
�
条件�
输出�
�
序号�
在线设定�
机号�
地址�
机号�
盘号�
灯号�
�
1�
Y�
00�
0101�
00�
01�
01�
�
2�
N�
�
�
�
�
�
�
3�
N�
�
�
�
�
�
�
4�
N�
�
�
�
�
�
�
5�
N�
�
�
�
�
�
�
6�
N�
�
�
�
�
�
�
7�
N�
�
�
�
�
�
�
8�
N�
�
�
�
�
�
�






←





→





↑





↓





退 出





帮 助





当前温度：28℃                     2001年01月01日09:00:00











�
条件�
输出�
�
序号�
在线设定�
机号�
地址�
机号�
盘号�
灯号�
�
1�
Y�
00�
0101�
00�
1�
1�
�
2�
N�
�
�
�
�
�
�
3�
N�
�
�
�
�
�
�
4�
N�
�
�
�
�
�
�
5�
N�
�
�
�
�
�
�
6�
N�
�
�
�
�
�
�
7�
N�
�
�
�
�
�
�
8�
N�
�
�
�
�
�
�






←





→





↑





↓





退 出





帮 助





当前温度：28℃                     2001年01月01日09:00:00











�
输          出    �
�
序号�
在线设定�
机号�
分类�
类型�
延时�
方式�
电平�
�
01�
Y�
01�
0101�
控制模块�
10�
打开�
脉冲�
�
02�
Y�
01�
区255�
控制模块�
10�
打开�
脉冲�
�
03�
Y�
01�
层-99�
控制模块�
10�
打开�
脉冲�
�
04�
Y�
01�
控制器�
控制模块�
10�
打开�
脉冲�
�
05�
N�
�
�
�
�
�
�
�
06�
N�
�
�
�
�
�
�
�
07�
N�
�
�
�
�
�
�
�
08�
N�
�
�
�
�
�
�
�


















↑





↓





退 出





帮 助





当前温度：28℃                     2001年01月01日09:00:00








